
安全 

Can-Bus总线技术的应用可以大量减少车体内线束的数量，线束的减

少则降低了故障发生的可能性； 

电液比例控制可以按电输入信号调制液压参数，实现对设备的行走和

起升进行快速、稳定和精确的控制； 

平台起升后驱动系统断电，避免因地面人员失误操作而对高空作业人

员带来危险； 

辅助轮的巧妙设计有效分担了驱动轮的压力，转向更加灵活； 

吸盘式调平支腿配合水平指示器始终为平台提供坚实平稳的地面支撑，

即使是在有些许不平的地面； 

平台和油缸活塞双行程开关限制为升高限位提供双重保障，且平台到

达最高点时非常平稳； 

意外失去动力时打开应急下降装置，平台缓慢回到初始位置； 

高压钢丝油管抗压能力远大于液压系统最大压力，保证了油管的安全性； 

液压系统设有防管路破裂阀门，那么，即使管路意外破裂，也能避免

平台急速下降； 

适用 

电动助力行走让设备的较短距离移动更加方面，不需要借助牵引设备； 

根据人体工程学设计的“肚皮开关”能够轻松实现对设备的急停控制； 

充电指示灯、低压报警及时反馈蓄电池工作状态，智能型充电器提供

充电保护； 

厚重的车体让设备非常适合从事户外登高作业，抗风性能强，同时超

大载荷可满足需要携带重型辅助工具的多人高空作业； 

抽拉式电瓶箱让电瓶的日常维护变得极其简单； 

实心聚氨酯驱动轮、辅助轮配合高空座作业平台专用充气轮让整车移

动平稳，轮胎自身耐磨性强； 
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